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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
rozbiérkowych

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest opracowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy wykonaniu robét rozbiérkowych i
obejmuja:

rozbiérka pokrycia dachowego,

rozbiérka obrébek blacharskich, rur i rynien, demontaz parapetéw z blachy,

rozbiérka kominéw murowanych,

demontaz stolarki okiennej drewnianej,

rozebranie opaski i chodnikéw przy budynku

2. Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST1. Wymagania ogélne.

2.2. Szczegdélne wymagania dotyczgce materiatéw

Do wykonania robot rozbiérkowych nie jest konieczne uzycie zadnych materialtdw , poza materiatami
zabezpieczen, ktére sg tymczasowe na okres prac remontowych.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w ST 1. Wymagania ogolne.

3.2. Szczeg6lne wymagania dotyczace sprzetu

Do wykonania prac wyburzeniowych nalezy uzy¢ elektronarzedzi w postaci Izejszych mtotéw udarowych .

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne zasady transportu podano w ST 1. Wymagania ogolne.

4.2. Szczeg6lne wymagania dotyczgce transportu

Do wywozu gruzu oraz materialtdbw rozbiérkowych z terenu remontu nalezy uzy¢ $rodkéw transportu
wyposazonymi w plandeki zabezpieczajgce przed rozprzestrzenianiem kurzu, materialy do zabezpieczen
tymczasowych nie wymagajg specjalnych srodkéw transportu

5. Wykonanie robét

5.1. Ogdle zasady wykonania robot

Ogole zasady wykonania robé6t podano w ST 1. Wymagania ogéine.

5.2. Szczegodlne zasady wykonania robot

Prowadzenie prac rozbiérkowych nalezy tak zaplanowa¢ , aby bylty one jak najmniej ucigzliwe, prace nalezy
wykonywaé w terminach uzgodnionych z Inwestorem . Szczegd6lng uwage nalezy zwrdcié przy wykonywaniu prac
przy rozbiérkach $cian konstrukcyjnych , przed przystgpieniem do tych prac nalezy stropy zabezpieczy¢ przez
stemplowanie na catej dtugosci rozbieranych $cian. Posadzki na korytarzach zabezpieczy¢ nalezy grubg folig
izolacyjna lub twardg ptyta pil$niowg

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST 1. Wymagania ogolne

6.2. Szczegolne zasady kontroli jakosci

Podstawowg czynnoscig kontrolna jest sprawdzenie czy nie naruszono zadnego elementu konstrukcyjnego a
zwlaszcza stropu podczas rozbierania $cian konstrukcyjnych. Powierzchnia rozbieranej podiogi powinna by¢
wolna od zanieczyszczen i pozostatosci rozbieranej podtogi

7. Odbiory roboét

7.1. Ogolne zasady odbioru.

Ogo6lne zasady odbioru rob6t podano w ST 1. Wymagania ogélne

7.2. SzczegOlne zasady odbioru robot

Odbior robdt polega na przejeciu rozebranych powierzchni podiég i $cian oraz na ogledzinach wszystkich
elementéw konstrukcji, ktére zostaty odkryte, zanim zostang ponownie przykryte nowymi materiatami
wykonczeniowymi

8. Podstawa ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 1. ,Wymagania ogélne”.

9. Przepisy zwigzane

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny podczas
wykonywania robo6t budowlanych DZ. U. 47/401/2003
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